
 

 

 

 

 

INMOTION 
 ς ǎƻŘƻōƴƻ ƛƴ ƛƴƻǾŀǘƛǾƴƻ ǇƻǳőŜǾŀƴƧŜ ƳƻŘŜƭƛǊŀƴƧŀ ƛƴ ǎƛƳǳƭŀŎƛƧ 

INMOTION (Innovative teaching and learning strategies in open modelling and simulation environment for 
student-centered engineering education) je Erasmus + projekt, v katerem so predmet obravnave sodobne 
ƳŜǘƻŘŜ ǇƻǳőŜǾŀƴƧŀ ƴŀ ǇƻŘǊƻőƧǳ ƳƻŘŜƭƛǊŀƴƧŀ ƛƴ ǎƛƳǳƭŀŎƛƧΦ {ƻŘŜƭǳƧŜƧƻ ¦ƴƛǾŜǊǎƛǘȅ ƻŦ .ǊŜƳŜƴΣ {ǘΦtŜǘŜǊǎōǳǊƎ 
State Marine Technical University, St.Petersburg State Politechnical University, Novosibirsk State Technical 
University, Universiti Kuala Lumpur, Universiti Teknologi Malaysia, Universidad Nacional de Educacion 
!ŘƛǎǘŀƴŎƛŀ ό~ǇŀƴƛƧŀύΣ ¦ƴƛǾŜǊǎƛǘȅ ƻŦ [ƧǳōƭƧŀƴŀ ς Fac. of. El. Eng., St. Petersburg Institute for Information of RAS 
in Universiti Teknologi PATRONAS (Malezija). Glavni namen je, da bi evropske univerze (iz Bremna, Ljubljane 
ƛƴ aŀŘǊƛŘŀύ ǇƻƳŀƎŀƭŜ ǇǊƛ ǇƻǎƻŘƻōƛǘǾƛ ǾƛǎƻƪƻǑƻƭǎƪƛƘ ǇǊƻƎǊŀƳƻǾ ƴŀ ǇŀǊǘƴŜǊǎƪƛƘ ǳƴƛǾŜǊȊŀƘ ƛȊ wǳǎƛƧŜ ƛƴ aŀƭŜȊƛƧŜΦ 
 
± őŀǎǳ ƻŘ мрΦ Řƻ мфΦ maja 2017 sta Laboratorij za modeliranje, simulacijo in vodenje in Laboratorij za 
avtonomne mobilne sisteme ob sodelovanju Laboratorija za multimedijo (vsi iz Fakultete za elektrotehniko) in 
{ƭǳȌōŜ Ȋŀ ƛƴǘŜǊƴŀŎƛƻƴŀƭƛȊŀŎƛƧƻ ¦ƴƛǾŜǊȊŜ Ǿ [ƧǳōƭƧŀƴ organizirala dva dogodka: 

¶ sestanek glavnega odbora projekta INMOTION, 

¶ ǇƻǳőŜǾŀƴƧŜ ǊǳǎƪƛƘ ƛƴ ƳŀƭŜȊƛƧǎƪƛƘ ǇŀǊǘƴŜǊƧŜǾ. 
 
{Ŝǎǘŀƴƪŀ ƎƭŀǾƴŜƎŀ ƻŘōƻǊŀ ǎŜ ƧŜ ǳŘŜƭŜȌƛƭƻ мп őƭŀƴƻǾΣ ƛȊƻōǊŀȌŜǾŀƴƧŀ Ǉŀ он őƭŀƴƻǾΣ ƪƛ ǎƻ ǇǊŜǘŜȌƴƻ ǳƎƭŜŘƴƛ 
profesorji na omenjenih ruskih in malezijskih univerzah.  
 
Ker moramo kot partner Univerza v Ljubljani v projektu InMotion ǇǊƛǇǊŀǾƛǘƛ ǘǳŘƛ ƪƴƧƛƎƻ Ǿ ŀƴƎƭŜǑƪŜƳ ƧŜȊƛƪǳ Ȋ 
naslovom: 'Control oriented modelling and simulation: methods and tools' ǎƳƻ ǘǳŘƛ ƛȊƻōǊŀȌŜǾŀƴƧŜ ǇƻǾŜȊŀƭƛ Ȋ 
enako tematiko in mu dali naslov : 'Control oriented modelling and simulation with Matlab and Simulink'. 
 
5ƻƎƻŘŜƪ ǎƳƻ ȊŀőŜƭƛ Ȋ ƻǘǾƻǊƛǘǾƛƧƻΣ ƴŀ ƪŀǘŜǊƛ ƧŜ ǳŘŜƭŜȌŜƴŎŜ ǇƻȊŘǊŀǾƛƭ ŘŜƪŀƴ tǊƻŦΦ LƎƻǊ tŀǇƛőΦ Prorektor Univerze 
v Ljubljani Prof. Goran Turk je predstavil Univerzo v Ljubljani, prodekan Fakultete za elektrotehniko Prof. 
Gregor Dolinar je predstavil fakulteto, PǊƻŦΦ LƎƻǊ ~ƪǊƧŀƴŎ Ǉŀ ƧŜ ǇǊŜŘǎǘŀǾƛƭ ǊŀȊƛǎƪƻǾŀƭƴƻ ŘŜƧŀǾƴƻǎǘ [ŀōƻǊŀǘƻǊƛƧŀ 
za modeliranje, simulacijo in vodenje in Laboratorija za avtonomne mobilne sisteme. Na koncu je  Dr. Igor 
Novopashenny  v imenu koordinatorja, Univerze Bremen,  predstavil projekt. 

    

 
 
 
 



 

 

 

 

 

   

 

 

     

 

Nato je sledilo izƻōǊŀȌŜǾŀƴƧŜ όǇƻŘǊƻōƴƻǎǘƛ ǎƻ ǊŀȊǾƛŘƴŜ ƛȊ ǇǊƻƎǊŀƳŀύ ς ǇǊŜǘŜȌƴƻ ƴŀ CŀƪǳƭǘŜǘƛ Ȋŀ ŜƭŜƪǘǊƻǘŜƘƴƛƪƻΣ 
delno pa tudi na Univerzi v Ljubljani. bŀ ƪƻƴŎǳ ǎƳƻ ŀƴƪŜǘƛǊŀƭƛ ǳŘŜƭŜȌŜƴŎŜ ƛƴ ƧƛƳ ǇƻŘŜƭƛƭƛ ǇƻǘǊŘƛƭŀ ƻ ǳǎǇŜǑƴƻ 
ȊŀƪƭƧǳőŜƴŜƳ ǳǎǇƻǎŀōƭƧŀƴƧǳΦ 

 

Prof. aŀƧŀ !ǘŀƴŀǎƛƧŜǾƛŏ-Kunc: 'Modelling and simulation with Matlab and Simulink' 

 



 

 

 

 

 

tǊƻŦΦ .ƻǊǳǘ ½ǳǇŀƴőƛőΥ 'Control systems'  

 

 
 
tǊƻŦΦ {ŀǑƻ .ƭŀȌƛőΥ ' Modelling in control ' 

 

   

Prof. Yuri Senichenkov:  Seminar 1: Mathematical modelling of complex dynamical systems and Seminar 2: 
Object-Oriented Modelling (Multicomponent systems) 

  

 
  



 

 

 

 

 

tǊƻŦ DŀǑǇŜǊ aǳǑƛőΥ 'Discrete event modelling and simulation' 
 

 
 
Prof. Maja AtanaǎƛƧŜǾƛŏ-Kunc: Koncept laboratorijskih vaj na ULFE pri predmetih iz modeliranja in simulacij 

  

 
 
Prof. Vito Logar in asΦ {ƛƳƻƴ ¢ƻƳŀȌƛőΥ tǊŀƪǘƛőƴƻ ŘŜƭƻ Ǿ ƻƪƻƭƧǳ Matlab-Simulink 
 

 
  



 

 

 

 

 

 
YŀǘƧŀ /ŜǊŀǊΣ ±ŀƴƧŀ tŜǊƻǾǑŜƪΣ YŀǘƧŀ ¿ƛōŜǊǘ YŀƳƴǑŜƪΣ aŀƧŀ 5ƛȊŘŀǊŜǾƛŏ:  'Internationalization at the University of 
Ljubljana', 'Quality approach at the University of Ljubljana', 'Enhancement-led visits', 'Presentation of 
University of Ljubljana Career Centers'.  
 

    
 
Podelitev potrdil ƻ ǳǎǇŜǑƴƻ ȊŀƪƭƧǳőŜƴŜƳ ǳǎǇƻǎŀōƭƧŀƴƧǳΦ 
 

   
 
DǊǳȌŀōƴŀ ŘƻƎƻŘƪŀΥ ǾƻŘŜƴƛ ƻƎƭŜŘ Ǉƻ [ƧǳōƭƧŀƴƛ ƛƴ ǎƪǳǇƴŀ ǾŜőŜǊƧŀ. 
 
 

    

  


